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128x64点阵图形液晶模块的内 

部结构可分 为三个部分：LCD控制 

器 ，LCD驱动器，LCD显示装置．如 

图 1所示。 

点阵图形液晶 12Bx64分行 列驱 

动器．HD61203是行驱动器．HD61202 

是列驱动控制器。 

HO612(32的内部组成结构如圉2 

所示。 

(1】[／O缓冲器 

I／O缓冲器为双向三恋数据缓冲 

器。是 HD61202内部总线与计算机总 

线连接部 其作用是将两个不同时钟下 

工作的系统连接起来。实现通讯。I／O 

缓冲器在三个片选信号／CS1 ／CS2和 

CS3组合有效 状态下开放 ．实现 
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一 ① 

HD61202与计算机之间的数据传递。 

当片选信号组合为无效状态时．I／O缓 

冲器将中断 HD61202内部总线与计 

算机数据总线的联系．对外总线星高阻 

状态。 

(2)输入寄存器 

输人寄存器用于暂时储存娶写入 

显示 RAM c显示存储器)的数据。因为 

数据是由 MCU写入输八寄存器．然后 

再由内部处理后自动地写入显示存储 

器内。当CS=1I D／l_1．且 ,g／W=1时． 

数据在使能信号 E的下降沿被锁人输 

入寄存器。 

(3)输出寄存器 

从显示 RAM 中读出的数据首先 

暂时储存在输出寄存器。MCU要从输 

出 寄 存 器 读 出 数 据 则 娶 令 

CS=D／I；R，w=1。不过读数据命令时． 

存于输出寄存器中的数据是在 E脚为 

Yl⋯ 一 一 一 一 一 一 Y64 

CL 
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高电平时输出；然后在E脚信号落为 

低电平时。地址指针指向的显示数据接 

着被锁入输出寄存器而且地址指针递 

增。输出寄存器中，会因读数据的指令 

而被再写入新的数据，若为地址指针设 

定指令则数据维持不变。因此。发送完 

地址设定指令之后随即发送读取数据 

指令，将无法得到所指定位址的数据。 

必须再接着读取一次数据，该指定地址 

的数据才会输出。 

(4)显示存储器电路 

HD61202具有4096位显示存储 

器。其结构是以一个64X64位的方阵 

形式排布的。显示存储器的作用一是存 

储计算机传来的显示数据，二是作为控 

制信号源直接控制液晶驱动电路的输 

出。显示存储器为双端口存储器结构。 

结构原理示意图如图3所示。 

从数据总线侧看有64位。按 8位 

数据总线长度分成8路，称为页面．由 

X地址寄存器控制；每个页面都有64 
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器使用的，仅有输出形式。 

HD61202列驱动器为64列驱动 

输出。正好与显示存储器列向(纵向)单 

元对应。Z地址计数器为显示行指针。 

用来选择当前要传输的数据行。 

(5)XY地址计数器 

XY地址计数器为9位的寄存器， 

它确定了计算机所需访问的显示存储 

器单元的地址。X地址计数器为高3 

位，Y地址计数器为低6位。分别有各 

自的指令来设定X、Y地址。计算机在 

访问显示存储器之前必须要设置XY 

地址计数器。计算机写入或读出显示存 

储器的数据代表显示屏上某一列上的 

垂直8点的数据。DO代表最上一的点 

数据。 

X地址计数器是一个3位页地址 

寄存器，其输出控制着显示存储器中 

8个页面的选择。也就是控制着数据 

传输通道的八选一选择器。X地址寄 

存器可以由计算机以指令形式设置。X 

Y1 Y2一 一 一 一 一 一 一 Y64 

显 示 数 据 锁 存 器 

I I I} 

! 显 M单元 』 
位 (4096&) 行 

L 第一页(64字节×8位)j 

第二页(64字节×8位) 

个字节，用Y地址计数器控制。这一侧 

是提供给计算机操作的．是双向传输形 

式。XY地址计数器选择了计算机所要 

操作的显示存储器的页面和列地址，从 

而唯一地确定计算机所要访问的显示 

存储器单元。从驱动数据传输侧看有 

64位。共64行。这一侧是提供给驱动 

地址寄存器没有自动修改功能，所以 

要想转换页面需要重新设置X地址寄 

存器的内容。 

Y地址计数器是一个 6位循环加 
一 计数器。它管理某一页面上的64个 

单元。该数据总线上的64位数据直接 

控制驱动电路输出Y1一Y64的输出波 

形。Y地址计数器可以由计算机以指令 

形式设置，它和页地址指针结合唯一选 

通显示存储器的一个单元。Y地址计数 

器具有自动加一功能。在显示存储器读 

／写操作后Y地址计数器将自动加一。 

当计数器加至3FH后循环归零再继续 

递加。 

(6)显示起始行寄存器 

显示起始行寄存器为6位寄存器， 

它规定了显示存储器所对应显示屏上 

第一行的行号。该行的数据将作为显示 

屏上第一行显示状态的控制信号。显示 

起始行寄存器的内容由计算机以指令 

代码的格式写入。此寄存器指定 RAM 

中某一行数据对应到LCD屏幕的最上 

行。可用做荧幕卷动。 

(7)Z地址计数器 

Z地址计数器也为6位地址计数 

器．用于确定当前显示行的扫描地址。 

Z地址计数器具有自动加一功能，它与 

行驱动器的行扫描输出同步，选择相应 

的列驱动器的数据输出。在行驱动器发 

来的 CL时钟信号脉冲的下降沿时加 
一

。 在 FRM信号的高电平时置入显示 

起始行寄存器的内容，以作为再循环显 

示的开始。 

(8)显示开 ／关触发器 

该触发器的输出一路控制显示数 

据锁存器的清除端，一路返回到接口控 

制电路作为状态字中的一位表示当前 

的显示状态。该触发器的作用就是控制 

显示驱动输出的电平以控制显示屏的 

开关。在触发器输出为“关”电平时，显 

示数据锁存器的输入被封锁并将输出 

置“O”。从而使显示驱动输出全部为非 

选择波形，显示屏呈不显示状态。在触 

发器输出为“开”电平时，显示数据锁存 

器受 CL控制，显示驱动输出受显示驱 

动数据总线上数据控制，显示屏将呈显 

示状态。显示开／关触发器受逻辑电路 

控制，计算机可以通过硬件／RST复位 

和软件指令“显示开关设置”的写入来 

设置显示开／关触发器的输出状态。 

(9)指令寄存器 

指令寄存器用于接收计算机发来 

的指令代码．通过译码将指令代码置入 

相关的寄存器或触发器内。 

(1O)状态字寄存器 

数 据 通 道 八 选 一 选 挣 器 
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状态字寄存器是 HD61202与计 

算机通讯时唯一的“握手”信号。状态字 

寄存器向计算机表示了 HD61202当 

前的工作状态。其中最主要的是忙碌 

信号(Busy)，当忙碌信号为“1”。表示 

HD61202正在忙于内部运作，除了状 

态读取指令外。其他任何指令部不被接 

受。忙碌信号(Busy)是由状态宇读取 

指令所读出DB7表示。每次要发指令 

前。应先确定忙碌信号已为“O”。 

(11)显示数据锁存器 

数据要从显示数据 RAM中输出 

到液晶驱动电路前，先暂时储存于此 

锁存器中，在时钟信号上升沿时数据 

被锁存。显示器开／关指令控制此锁 

存器动作．不会影响显示数据 RAM中 

的数据。 

HD61 202的工作过程为： 

计算机要想访问 HD61 202。必须 

首先读取状态字寄存器的内容。主要是 

要判别状态宇中的 Busy”标志；在 

“Busy”标志表示为O时。计算机方可 

访问HD61202。在写操作时。HD61202 

在计算机写操作信号的作用下将计算 

机发来的数据锁存进输入寄存器内．使 

其转到 HD61202内部时钟的控制之 

下。同时HD61202将 I／O缓冲器封锁， 

置“Busy”标志位为 1。向计算机提供 

HD61 202正在处理计算机发来的数据 

的信息。HD61 202根据计算机在写数 

据时提供的 D／I状态将输入寄存器的 

内容送入指令寄存器处理或显示存储 

器相应的单元，处理完成后。HD61202 

将撤消对 I／。缓冲器的封锁。同时将 

“Busy 标志位清零，向计算机表示 

HD61202已准备好接收下一个操作。 

在读显示数据时。计算机要有一个 

操作周期的延时，即“空读”的过程。这 

是因为在计算机读操作下，HD61202 

向数据总线提供输出寄存器当前的数 

据。并在读操作结束时将当前地址指针 

所指的显示存储器单元的数据写入输 

出寄存器内。同时将列地址计数器加 
一

。 也就是说计算机不是直接读取到 

显示存储器单元。而是读取一个中间寄 

存器——输出寄存器的数据。而这个数 

据是上一次读操作后存入到输出寄存 

器的内容．这个数据可能是上一地址单 

元的内容，也可能是地址修改前某一单 

元的内容。因此在计算机设置所要读取 

的显示存储器地址后，第一次的读操作 

实际上是要求 HD61202将所需的显 

示存储器单元的数据写入输出寄存器 

中，供计算机读取。只有从下一次计算 

机的读操作起，计算机才能读取所需的 

显示数据。 

(详见本期“128×64点阵液晶的 

工作原理及其驱动”一文) 

图形液晶模块与单片机的连接方 

式也有两种。即直接访问方式(总线方 

式)和间接控制方式(模拟口线)。我们 

采用的是间接控制方式电路 (见本刊 

20o5年 8月号上刊登的 LED／128 64 

图形液晶试验板电路图)。 

在 LED／128 64图形液晶试验板 

上显示汉字：屏幕上第一行显示“朝辞 

白帝彩云间。”，第二行显示“千里江陵 
一 日还。”，第三行显示“两岸猿声啼不 

住，”。第四行显示“轻舟已过万重山。” 

，其中第三、四行反白显示。 

在我的文档中建立一个文件目录 

(cs46)。然后建立 cs46．uv2的工程项 

目。最后建立源程序文件(cs46．c o 

输入下面的程序： 

#include<REG51．H>fl包含头文件 

#define uchar unsigned char／／变量类型 

标识的宏定义 

#define uint unsigned int 

sbitp
_ csl=P3 4；／／引脚定义，左半屏片选信号。 

sbitp
_ csr=P3 3_／／引脚定义。右半屏片选信号。 

sbit P
— di=P3 7；／／引脚定义。寄存器选择。 

sbit P— rw=P3 6；／／引脚定义。读／写选择。 

sbit p
_ e--P3 5：／／引脚定义．使能操作。 

sbit P— rst=P3 2；／／引脚定义。复位信号。 

#define Icm P1／／端口定义．双向数据总线。 

／⋯ ⋯⋯ 函数列表⋯⋯⋯ ／ 

void delay(unsigned long V)： 

void wcode(uchar c。uchar cs1．uchar csr)； 

void wdata(uchar c．uchar cs1．uchar csr)； 

void set_ startline(uchar i)： 

void set
_ xy(uchar x．uchar y)： 

void dison
_ off(uchar o)： 

void reset()； 

void Icd
— init(void)； 

void 1w(uchar x，uchar y．uchar rid)； 

void dh (uchar x．uchar Y．uchar n． 

uchar fb)： 

uchar code hz【】： 

／⋯⋯⋯ 主函数 ⋯⋯⋯⋯⋯ ／ 

void main(void) 

{ 

ucharloop； ／／定义字符 型局部变量 

loop 

Icd
—

initO； ／／LCM初始化 

delay(1000)； ／／延时一会 

while(1) ／／无限循环 

l 

／”” ” 显示第一行(8个宇)”””” ★／ 

for(1oop=0：Ioop<8：Ioop++) 

{dh(2 loop．0．1oop．0)： 

dh(2 loop．0，loop，0)： 

dh(2 loop．0．1oop．0)： 

dh(2 loo p．0．1oop．0)： 

dh(2 loo p．0，loop，0)： 

dh(2 loop，0．1oop．0)： 

dh(2 loop．0．1oop．0)： 

dh(2 loop。0。loop。0)．】 

／★“ “ 显示第二行I 8个字) “ ★／ 

for(Ioop=0；Io0p<8；leop++) 

{dh(2 loop，2，loop+8，O)： 

dh(2 loop。2。loop+8．O)： 

dh(2 loop。2．1oop+8，O)： 

dh(2 loop。2．1oop+8．O)： 

dh(2 loop．2，loop+8，O)： 

dh(2 loop，2，loop+8，O)： 

dh(2 loop。2。loop+8．O) 

dh(2 loop。2。loop+8。O)：} 

r 显示第三行(B个字J” ⋯⋯⋯／ 

for(1oop=O：loop<8；loop++) 

{dh(2 loop。4，Ioop+1 6。1)； 

dh(2 loop。4。Ioop+1 6．1)： 

dh(2 loop。4，Ioop+16．1)： 

dh(2 loop。4。Ioop+16．1)： 

dh(2 loop．4，loop+16．1)： 

dh(2 loop，4。Ioop+16。1)： 

dh(2 loop，4，Ioop+1 6．1 1： 

dh(2 loop．4．Ioop+16。1) 

／⋯⋯ 显示第四行(8个宇J “ 

for(1oop=O：Ioop<8：loop++) 

fdh(2 loop，6，Ioop+24，1)： 

dh(2 loop．6，Ioop+24，1)； 

dh(2 loop．6，Ioop+24，1)； 

dh(2 loop，6，Ioop+24，1)： 
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dh(2 loop，6，Ioop+24，1)： 

dh(2 loop，6，Ioop+24，1)： 

dh(2 loop，6，Ioop+24。1)： 

dh(2 loop，6。Ioop+24，1)：} 

／ ⋯ ⋯ ⋯／ 

delay(10000)；／／延时一会 

} 

} 
一 ⋯ ⋯ ⋯ 一 一 延时子函数 ⋯  ／ 

void delay(unsigned long V)／／函数名为 

delay的延时子函数。定义 V为长变量 

{ ／／delay函数开始 

while(v!=O)v一一：／／while循环体，V自减后 

若不为0则继续循环自减 

} ／／delay函数结束 

／★⋯ 一一判 LCM忙子函数⋯ 一⋯  ／ 

void Icd
— busy (void) ／／函 数 名 为 

Icd
— busy的判LCM忙子函数 

{ ／／Icd—busy函数开始 

P—di=O；p—rw-1；Icm=Oxff；／／选择指令寄存 

器，选择读方式。LCM数据口置全 1 

while(1){／／while循环体，无限循环 

p e=l： ／／使能 ，将 LCM 的状 态读入 

MCU 

if(Icm<Ox80)break； 广若读入状态的数据 

小于Ox80，说明最高位为0，LCM空闲，执 

行 break语句跳出while循环体 

P—e=O： ／／禁能 

} ／／while循环体结束 

P—e=O： ／／禁能 

} ／／Icd—busy函数结束 

／★⋯ 一写指令至1 LCM子函数一⋯ 一 ／ 

void wcode(uchar c，uchar cs1．uchar csr) 

／膏函数名为wcode的写指令到LCM子函 

数。定义 

c、csl、csr为无符号字符型变量 ／ 

{ ／／wcode函数开始 

p_csl=csl；／★将 csl、csr变量赋予 p—csl、 

P—csr．用以选择 LCM 

的左半屏或右半屏 ／ 

P。 csr=csr； 

Icd— busy()； ／／调用判 LCM忙子函数 

p di=O； ／／选择指令寄存器 

P—rw=O； ／／选择写 

Icm=c； ／／将变量 c赋予 LCM 

P—e=l： ／／使能 

P—e=O： ／／禁能 

} ／／wcode函数结束 
⋯ 一 一 写数据至0 LCM子函数一⋯  ／ 

void wdata(uchar c，uchar csl，uchar csr)／★ 

函数名为wdata的写数据子函数。定义 

c、csl、csr为无符号字符型变量 ／ 

{ ／／wdata函数开始 

p_csl--csl； ／★将csl、csr变量赋予p_csl、 

P—csr，用以选择 LCM 

的左半屏或右半屏 ／ 

p csr=csr； 

Icd
— busy()； ／／调用判 LCM忙子函数 

p_di=1 ／／选择数据寄存器 

P—rw=O； ／／选择写 

Icm=c； ／／将变量 c赋予 LCM 

P—e=l： ／／使能 

P～e=O： ／／禁能 

} ／／wdata函数结束 

／★⋯ 一设定起始行子函数 ⋯ ⋯ 一一 ／ 

void set
— startline(uchar i)／★函 数 名 为 

set_ startline的设定起始行子函数。定义 

i为无符号字符型变量 ／ 

{ ／／set—startline函数开始 

i=OxcO+i； ／／设定起始行指令代码 

wcode(i，1，1)：／／将指令代码写入 LCM的 

左半屏及右半屏 

} ／／set_startline函数结束 
⋯ ⋯ 一 一 一  ／ 

void set_xy(uchar x，uchar Y) ／／定位 ×方 

向、Y方向的子函数 

{ 

x=x+Ox40； 

y=y+Oxb8； 

wcode(x。1．1)： 

wcode(y，1，1)： 

} 

／★一一定位X方向、y方向的子函数⋯  ／ 

void set_xy(uchar x，uchar Y)／★函数名为 

set
_ xy的定位 X方向、Y方向的子函数。定 

义 x、Y为无符号字符型变量 ／ 

f ／／seLxy函数开始 

x=x+Ox40；／／设定X列的指令代码 

y=y+Oxb8；／／设定Y页的指令代码 

wcode(X，1，1)：／／将X列的指令代码写入 

LCM的左半屏及右半屏 

wcode(Y．1l1)：／／将Y页的指令代码写入 

LCM的左半屏及右半屏 

} ／／set_xy函数结束 

／膏⋯ 屏幕开启、关闭子函数⋯ 一一 ／ 

void dison
— off(uchar 0) 函 数 名 为 

dison
_ off的屏幕开启、关闭子函数。定义0 

为无符号字符型变量 ／ 

{ ／／dison off函数开始 

o=o+Ox3e； ／／设定开、关屏幕的指令代 

码。0为 1开，0为0关 

wcode(o，1．1)： 将开、关屏幕的指令代 

码写入 LCM的左半屏及 

右半屏 ／ 

} ／／dison—off函数结束 
⋯ ⋯ 一 复位子函数 ⋯  ／ 

void reset() ／★函数名为 reset的复位子 

函数 ／ 

{ ／／reset函数开始 

p—rst=O； ／／复位端置低电平 

delay(20)； ／／延时一会 

p～rst=1： ／／复位端置高电平 

delay(20)； ／／延时一会 

} ／／reset函数结束 

／★一⋯ 一一LCM初始化子函数 一⋯ 一 ／ 

void Icd—init(void)／★函数名为 Icd—init的 

LCM初始化子函数 ／ 

{uchar x，y：／／Icd—init子函数开始，定义x、Y 

为无符号字符型局部变量 

reset()； ／／调用 LCM复位子函数 

seLstartline(O)； ／／设定起始行为第一行 

dison off(O)； ／／显示屏关 

for(y=O：y<8：y++) ／／建立一个循 环 8次 

(共8页)的for循环体 

{ 

for(x=O；x<128；x++)1w(x，Y，O)：／★建立 
一

个循环 128次(共 128列)的for循环体， 

每列置 0 ／ 

} 

dison—off(1)： ／／显示屏开 

} ／／Icd—init子函数结束 

／★⋯ 一写数据至 LCM子函数 ⋯ ⋯  ／ 

void 1w(uchar X，uchar Y，uchar dd)／★函数 

名为1w的写数据至 LCM子函数。定义 X、 

Y、dd为无符号 

字符型局部变量 ／ 

{ ／／1w子函数开始 

if(x>=64) ／／若 X大于等于 64。说明为 

右半屏操作 

{set_xy(x-64，y)： 

／Ix(列)值减去64。获得右半屏定位 

wdata(dd，0，1)：} ／／将 dd变量 中的数据 

写入 LCM右半屏 

else ／／否则 X小于64，说明为左半屏 

操作 

{set．．~xy(x，y)： ／／获得左半屏定位 

wdata(dd，1，O)lI ／／将 dd变量中的数据 

写入 LCM左半屏 

} ／／1w子函数结束 

广⋯ ⋯ ⋯ 一显示汉字子函数 一⋯  ／ 

void dh(uchar XX．uchar YY，uchar n，uchar 

fb)／★函数名为dh的显示汉字子函数。 

定义 XX、YY、n、fb为无符号字符型局部变 

量。其中xx、YY为列、页定位值， 

n为汉字点阵码表中的第n个汉字，fb为反 

白显示选择 ／ 

{ ／／dh子函数开始 

uchar i，dx；／／定义 i、dx为无符号字符型局 

部变量 

for(i'O；i<l6：i++) 

／／for循环体，用于扫描汉字的上半部分 

{dx=hz【2 i+n 32]；／／取得第n个汉字的上 

半部分数据代码 

if(fb)dx=255一dx；／／若 fb不为 0。获得反 白 

数据代码 

1w(xx 8+i．YY，dx)；／／将数据代码写入 LCM 

dx=hz[(2 i+1)+n 32]；／／取得第n个汉字的 

下半部分数据代码 

if(fb)dx=255一dx； ／／若 fb不为0，获得反 

白数据代码 

1w(xx 8+i，yy+1．dx)i／／将 数 据 代 码 写入 

LCM 

} ／／for循环体结束 

} ／／dh子函数结束 

／ 汉字点阵码表 “ ／ 

uchar code 

hzn土 
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{0x00，0x04，0x00，0x04，0x00，Ox04，0xFE，0x04，0x9 

2，0x04，0x92，0x04，0x92，0x04，0x92，0xFF，0x92，0x 

04，0x92，0x04，0x92，0x04，0x92，0x04，0xFE，0x04，0 

x00．0x04，0x00，0)(04．0x00．0)(0 

0，／ 早 ll0 ／ 

0×24，0x00，0x24，0x7E．0x24，0x22，0xFC，0x23．0x2 

2．0x22，0x22，0x7E，0xA0，0x00，0x84，0x04， 

84,0x04,0xA4,0x0 

辞 

7F,0x08Dx210x08Dx2 

1Dx0C,0x21Dx01&0x21Dx08,0x21， 

0x08,0x2"lDx08,0x21Dx08,0x21Dx0&0x21DxFS,0x7 

白‘l2 

&0x00,0x2&0x3E0x2C, 

0x01Dx34,0x01,0x25,0x01DxE60xFE 

0x2~0x01,0x24,0x1 1,0x34,0x21,0x2C,0x1E0xA4,0x0 

帝-3-／ 

0x82，0x20，0x8A，0xl0，0xB2，0x08 ，0×86．0x06．0xD 

B，OxFF．OxA1，0x02．0x91，0x04，0×8D，0×58， 

0x880x4~0x28 0x28 OxlQ0x228 x08,0x11Dx86,0x0 

8,0x64,0x07,0x40,0x02,0x00,0x00／”彩 

0x40．0x00．Ox40．0x20．0x44．0x70．0x44
，
0x38．0x4 

4，0x2C，0x44，0x27，0xC4，0x23，0xC4，0x31 

0x44,0x10,0x44gx12,0x4~0xl4lo×4|邑0×18Dxe4Px7 

云’ } 

Ox00，OxO0，DxF8，OxFF，0x01，0x00，0x08，0x00．0x0 

0，0x00，0xF0，0x07，0x92，0x04，0x92，0x04， 

0,0xFE0x7F,0xoQ0x0Q0x00Px00／ 间 

0x00，0)(00，0)(00，0x00，0x00，0x58，0x00，0)(38，0x0 

0，0x00，0x00，0x00，0x00，0x00，0x00，Ox00， 

0x00，0x00，0x00，0x00，0x00，0x00，0x00，0x00．0x0 

0，0x00，0x00，0x00，0x00，0)(00，0x00，0x00，r。．。，7★／ 

0x40，0x00，0x40，0x00，0x44，0x00，0x44，0x00，0x4 

4，0x00，0x44，0x00．0x44，0x00，0xFC，0x7F, 

0x420xOODx42,0xOODx420x00,0x430x0Q0x420×0 

0,0x60,0x00,0x40,0x00,0x00,0x00／ 千_丑．／ 

0x00．0x40，0)(00，0x40，0xFF，0×44，0x91，0×44，0x9 

1．0x44．0x91．0x44，0x91，0x44，0×FF，0x7F， 

0xglDx44,0xg1Dx44Dxg1Dx4~OxglPx44,0xFE 

Ox44Dx00,0x40,0x00,0x40,0x00,0x00／ 里 ／ 

0)(10，0x04，0x60，0x04，0x01．Ox7E．0×C6．0x01，0x3 

0，0x20 ，0x00，0x20，0x04 ，0x20，0x04，0)(20， 

江 0"／ 

0x00，0x00．0xFE，0xFF，0x22，0x02，0x5A，0x04，0x8 

6，0x43．0xl0，0x48，0x94，0x24，0x74，0x22， 

0xg4Dx15,0xlE0x09,0X34,0X150X54,0X230xg&0x6 

0,0xg4,0xC0,0x1Q0x40,0x0ODx0 。陵 11 

0x00，0x00，0x80，0x00，0x80，0x00，0×8o，0x00，0x8 

0．0x00，0x80．0x00，0x80，0x00，0x80，0x00， 

一  

12 

0x00，0x00，0x00，0x00，0x00，0x00，OxFE．0x3F，0x4 

2，0xlO，0x42，0xl0，0)(42，0x10，0x42，0X10， 

0X42．0xl0，0x42，0xl0，0x42，0xl0，OxFE
，
0x3F，0x0 

日 13 ／ 

0X40，0x40，0x41，0x20，0xCE，0xl F，0x04，0x20，0x0 

0，0x42，0x02，0x41，0x82．0x40，0x42，0x40， 

0xF2，0x5F，0x0E．0x40．0x42，0x40，0x82
，
0x40，0x0 

20x47,0x028x420x00,0x4Q0x000x00／ 还 4 

0X00．0x00，0x00，0x00，0x00，0x58，。)(00 0x38，0x0 

0，0x00，0x00，0x00，0x00，0x00。0x00．0x00． 

5．／ 

0x02，0x00，0xF2，0x7F，0x12，0x08 ，0xl2，0x04 ．0)c1 

2，0x03．0xFE．0x00．0x92．o)(1O．0×12，o)(09． 

0xl28x06,0xFE0x01Dxl20x01Dx120x260x120x4 

0,0xFB,0x3F；0x120x0G0x0G0x0Q／*“两 16 

0x00，0x40，0x00，0x20，0xE0，0xl F。0x2E，0x04．0xA 

8，0x04，0xA8，0)(04，0xA8，0x04，0xA8，D×04， 

岸 17 

0x20．0x04，0xl 2，0x42，0x0C，0x81，0xgC，0X40，0xE 

3．0x3F．0xl0．0xl0．0xl4．0x08．0xD4．0xFD． 

0x5&0x43~x5FOx27,0x5&0xO9,0x5&0x1 1DxD&0x6 

90xl4,0xC4,0x10,0x440x00,0x0a／ 猿 18 ／ 

0x02，0x40，0xl2，0x30，0xD2，0x0F，0x52，0x02，0x5 

2，0x02，0x52．0x02，0x52，0x02，0xDF，0x03， 

0x52Ox020x 

0×128x0Q0x028x00／3x00,0x00／ 声 9 ／ 

0xFC．0x0F，0x04．0x02，0×04，0x02，0xFC．0x07．0x8 

0，0×00，0x64，0x00，0x24．0×3F，0x2C，0x01， 

0x350x01DxE6o×FFDx2410x1 1Dx3&0x21DxAC 

0xl F,0x6&0x0G0x24Dx00~x000x00／”啼'20 ／ 

0X00，0x00．0x02，0x08，0x02，D×04，0x02，0x02，OxO 

2．0x01，0x82．0x00．0x42。0x00．0xFE．0x7F。 

7 

,
0x02Ox0 

不 口21 ／ 

0x40，OxO0，0x20 ，OxO0，0×F0，0x7F，0x0C，0x00 0x0 

3，0x20，0x08，0x21，0x08 ，0)(21，0x09，0)(21， 

0x0,A,0x21DxFC,0x3FD×080x21D×08,0x21Dx8C, 

0x21Dx08,0x31Dx00,0x2G0x00,0x00／ 住H2 

0x00．0x00．0X00，0x00，0x00，0x58，0x00，0x38，0x0 

0，0X00，0x00，0x00，0x00，0x00，0x00，0x00， 

’2 | 

0xC4，0×08，0xB4，0×08．。)(8F，0x08 ，0xF4，0xFF，0x8 

4，0x04，0x84，0x44，0x04 ．0x41．0x82 0)(41， 

0X42Dx41Dx228x41Dx1 28 x7EOx2A,Ox41Dx4EOx4 

1,OXC28x41DxOO,Ox41DxOO,OxO 轻"24*／ 

0x80．0X00，Ox80，Ox80，Ox80，0x40，0x80，0x30．0xF 

C，0x0F，0x84，0x00．0x86，0x02．0x95，Ox04， 

FC,0x7F,0x80,0x 

舟 5 

0x00，0x00，0X00，0X00，0xE2，Ox3F，0x42，0x20，0x4 

2．0x20，0x42．0x20．0x42，0x20 ．0x42，0x20， 

0／3x0G0x3C,0x0G0x1~xOOOxO0／ 已 

Ox80，0x40，0x81，0x20 ，Ox8E，0xl F，0×04，0X20，0x0 

0，0x20 ，Oxl0，0×40，0x50，0x40，0xg0，0X43， 

0xlO,Ox41Dxl0,0x480xl0,0x50,0xFF,0x4F,0x10,0x4 

Q0x10,0x40,0xl0,0x40,0x00,0x00／"。过_27 

0x00，0X00．0x02，0x40，0×02，0x20．0x02．0x10．0x0 

2，0x0C，0x82．0x03，Ox7E，OxO0，0x22，0x00， 

0x220x2Q0x228x60,0x220x2Q0xF28x1FD×220×O 

万 2̈8*／ 

0x08，Ox40，0x08．0x40，0x0A，0x48，0xEA，0x4B．0× 

AA，0x4A，0xAA，0x4A．0xAA，0x4A，OxFF，0x7F， 

OxA9,0x4,~xA9,0x4AgxAgOx4AgxE9,0x4B,0x08,0 

x48,0x08,0x40,0x08,0x4Q0x00,0x0Qr。重"29 ／ 

0)(00。OxO0，0X00，0x20，OxEO，0x7F，0x00，0x20，0x0 

0，0x20。0x00，0x20．0x00．0 20．0xFF．0x3F． 

0,0xE0,0x7EOxOQOxOQOxO(2OxO0／ 山’l30 

OxO0．OxO0 0×00。0X18 0x00 0x24 0X00 Dx24。0x0 

0，0x1 8，0x00，0x00，0x00 0x00。0x00，0x00， 

QOxOQOxOQOxOOX)xooX)xOQOxOO}l 1 ／ 

编译通过后，将生成的cs46．hex 

文件烧录到89S51芯片中，将芯片插 

入到 LED／128 64图形液晶试验板上， 

将 128 64图形液晶屏插到试验板上． 

试验板上接通5V稳压电源。则液晶屏 

显示出李白的唐诗。如果液晶屏的显示 

效果不理想，我们可以调整电位器 VR， 

改变液晶屏的反视度(对比度)。限于篇 

幅，这里不再对程序一一进行分解详 

释，在源程序中．已经作了详尽的分析。 

汉字点阵码表由专用的软件生成。读者 

朋友也可上笔者的网站 http：／／www． 

hlelectr0n．corn下载 PCtoLCD2002软 

件来制作自己所需的汉字点阵码表。 

至此，《手把手教你学单片机的C 

语言程序设计》讲座已全~IFFIJ载完毕， 

读者朋友如在学后能将C语言设计用 

于自己的产品上并产生效益。那将是笔 

者最大最快乐的心愿。如您在学习实践 

过程中碰到什么问题。可通过电子邮件 

给笔者来信。也欢迎访问笔者的网站并 

留言。 

配 文 优 惠 邮 购 ：Kei1 C51 

Windows集成开发环境(已汉化正式版 

光盘，邮购代号：K1)：46元。TOP851多 

功能编程 器 (邮购代号：Bt)：220元 。 

LED／128"64图形液晶试验板 (邮购代 

号：s3)：160元。LED／16*2字符液晶试 

验板(邮购代号：s2)：140元。16．2字符 

型液晶显示模组 (邮购代号：L1)：80 

元。128．64点阵图型液晶豆示模组(邮 

购代号：L2)：160元。5V高稳定专用稳 

压电源(邮购代号：DI)：30元。每次邮 

费保价费12元。开发票另加货款 7％ 

(汇款时注明)。邮购时只需在附言栏中 

写明邮购代号及数量并附上联 系电话 

即可。邮局汇款邮购：上海市闽行区莲 

花路 2151弄 57号 201室，邮编： 

201i 03，联 系人：吕超亚 ，银行汇款购 

买(汇款后 电话告知)：户名：上海红棱 

电子有限公司，开户行：上海浦东发展 

银行 闲行 区吴 申路 支行 ，帐号 ： 

076499—985 301 54740000965，电话 (传 

真 )：02卜64654216，1 3774280345，网 

址：http：／／www．h1e1ectton．com，技术 

支持 E-mai I：zxh2151~sohu．tom。 
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